Esquema de ligacoes para alimentacao 220V AC e comunicacées CAN

para as caixas de robotica SunGravityControl

Este esquematico representa o modo correcto de ligagao dos cabos de alimentagdo 220V AC e dos cabos de
comunicacao CAN para as caixas de robotica SunGravityControl

A caixa de robdtica de cada seguidor tem que estar ligada a alimentagao 220V AC. A alimentagao 220V AC para
as caixas de robdtica deve estar ligada imediatamente a saida do inversor. As alimentagdes 220V AC de todas as
caixas de robotica devem estar ligadas em paralelo. O cabo de alimentagao 220V AC deve estar dimensionado
para um consumo de pico de 20W por seguidor.

As caixas de robotica de todos os seguidores de uma instalagdo tém que ser Iizqadas em paralelo para formar uma
rede de comunicac¢des CAN. Deve ser utilizado cabo do tipo LiYCY 2x0.5mm® em instalagdes com menos de 10
seguidores e, cabo do tipo LiYCY 2x1 mm? em instalagdes com 10 ou mais seguidores.
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Nota: Deve ter-se especial atengao a polaridade dos cabos de comunicacao CAN.
A caixa de robdtica s6 pode ser aberta por pessoal devidamente treinado.

Qualquer operagao na caixa de electrdnica tem que ser realizada por pessoal devidamente treinado para evitar
danos ao sistema e leses aos operadores.

A manipulagdo incorrecta da caixa de robética implica a perda de garantia.
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